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Méthode de caractérisation de propriétés mécaniques de milieux initialement liquides ou
mous par des mesures de réflexion d'ondes ultrasonores sous incidences obliques

S. Labouret"?, J. Frohly?

1) LAGEPP, Université Lyon 1 2) IEMN-OAE, Université de valenciennes et du Hainaut-Cambrésis courriel : stephane.labouret@univ-lyonl.fr
La détermination des propriétés mécaniques d'un milieu (module Nous proposons une méthode [1] (voir le cadre orange ci-dessous) qui s'appuie sur les mesures
d'Young, module de cisaillement pour les solides ou viscosité pour les de coefficients de réflexion obtenues sous divers angles d'incidence (longitudinale ou transversale)
liquides, la masse volumique) permet de suivre l'évolution de milieux qui ainsi que sur le choix d'incertitudes liéés a ces mesures. Elle permet la détermination numérique
évoluent dans le temps du liquide le gel ou le solide. Une méthode d'intervalles solutions des célérités des ondes dans le milieu étudié ainsi que sa masse volumique,
ultrasonore classique (cadre bleu ci-dessous) associant mesure par puis des propriétés mécaniques. Les méthodes antérieures [2] basées sur les coefficients de
transmission dans le milieu et par réflexion en incidence normale permet réflexions ne fournissaient que deux des trois grandeurs recherchées.
la détermination de ces grandeurs, mais que pour des milieux homogenes Ne mesurant qu'un seul échantillon du milieu, elle est applicable a des milieux inhomogenes.
car les mesures se font sur deux échantillons distincts. Une demande de brevet est en cours d'examen|[3].
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Méthode d'exploitation des données : exemple pour une onde incidente longitudianale . ) .
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