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1 https://macarte.ign.fr/carte/322ea69dab4c7e5afabc6ec7043b5994/acquisitionslidarhd 
2 La classification des points est issue d’un processus automatisé mêlant algorithmes classiques et IA, mis au point 
par l’IGN. Elle distingue notamment 7 classes de valeurs prédéfinies : sol, végétation basse (0-50 cm), végétation 
moyenne (50 cm-1,50 m, végétation haute (+1,50 m), bâtiment, eau, tablier de pont (plus d’informations : 
https://geoservices.ign.fr/sites/default/files/2023-10/DC_LiDAR_HD_1-0_PTS.pdf).  
3 Les modèles numériques de hauteur (MNH) correspondent à la différence entre MNS et MNT. Ils permettent 
d’appréhender spécifiquement la hauteur des éléments du « sursol », par exemple la végétation.  

https://geoservices.ign.fr/lidarhd
https://macarte.ign.fr/carte/322ea69dab4c7e5afabc6ec7043b5994/acquisitionslidarhd
https://geoservices.ign.fr/sites/default/files/2023-10/DC_LiDAR_HD_1-0_PTS.pdf
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https://www.downthemall.net/
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https://github.com/rspatial/terra
https://r-lidar.github.io/lidRbook/
https://gitlab.huma-num.fr/ppassy/lidar_hd_mnt
https://r-lidar.github.io/lidRbook/gnd.html
https://r-lidar.github.io/lidRbook/gnd.html
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https://data.geopf.fr/wms-r?VERSION=1.3.0
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https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0169555X23004282
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# chargement de la librairie lidR pour traiter les fichiers Lidar 

library(lidR) 

# chargement de la librairie terra pour exporter le MNT en GeoTIFF 

library(terra) 

 

# souhaitez-vous produire une MNE (topographie avec sursol) ou un MNT 

(topographie sans sursol) ? Répondre 'MNE' ou 'MNT' 

# Résolution par défaut : 1m 

topo <- 'MNT' 

 

# le chemin vers le répertoire contenant toutes les dalles LiDAR  

path_lidar <- './dalles_laz/' 

 

# le chemin et le nom du raster du MNT qui sera généré 

path_mnt <- './export_tiff/MNT.tif' 

 

# nous chargeons les dalles LAS dans un catalogue 

list_las <- readLAScatalog(path_lidar) 

 

# sélection des points d'interpolation selon MNT ou MNE souhaité 

# Si MNT, classes sol (2) et eau (9) 

# Si MNE, toutes les classes 

class_interpol <- switch(topo, 'MNT' = c(2, 9), 'MNE' = c(1, 2, 3, 4, 5, 6, 

9, 17)) 

 

# interpolation entre les points sol pour créer le MNT 

mnt <- rasterize_terrain(list_las, algorithm = knnidw(k = 10L, p = 2), 

use_class = class_interpol) 

 

# export du MNT au format GeoTIFF 

writeRaster(mnt, path_mnt, overwrite=TRUE) 
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