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Fig. 1. - Systéme de communication du drone d’'observation Fig. 2. - Préparation du drone pour I'analyse des signaux
de radiocommunication
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Fig. Représentation spectrale des processus TX & RX
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Parameters Transmitter (TX) Receiver (RX)
Frequency range () 70MHz to 6 GHz 70 MHz to 6 GHz
S T I C C Frequency step <1 kHz <1 kHz
Maximum output power 20 dBm X
Maximum input power X -15dBm
Gain range (Gyag)) 89.75 dB 76 dB
Gain step 0.25dB 1.0dB
3cm Max RT Bandwidth (B, 4x) 56 MHz 56 MHz
£ Min RT Bandwidth (By,) 200 KHz 200 MHz
& oy, Max 1/Q rate (fyuqy. streaming) 15 MS/s 15 MSfs
"l Max /Q rate (fmax., burst) 61.44 MS/s 61.44 MS/s
Resolution 12-bits DAC 12-bits ADC
Temp -40°C to 85°C -40°C to 85°C

155cm

Tab. Spécifications de 'TUSRP 2900 a +25°c

12cm

Fig. 3. - Périphérique universel radio-logiciel Fig. 4. - Plate-forme radio-logicielle
(USRP : Universal Software Radio Peripheral) (SDR : Software-Defined Radio)
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Fig. 5. - Programme du sondeur de spectre Fig. 6. - Application IHM d’analyse de spectre
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