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Automatisation de la conduite : 

des obstacles encore sur la route 

Une automatisation qui arrive progressivement mais sûrement 

La méthode des industriels pour l’automatisation : empiler les briques fondamentales  

Source de la donnée : 

Yano Research (2022)  

Quelle fiabilité pour les véhicules automatisés aux premiers niveaux ? 

 Cette accumulation d’erreurs mène à des problèmes concrets ! 

• Surconsommation : car accélérations constantes pour rattraper la vitesse fixée 

• Situation de sécurité routière critique : car décélérations fortes et répétées 

• Création de bouchons : création par la technologie de bouchons en accordéon 

Une automatisation qui attire des industriels non reliés au constructeurs historiques et qui est maintenant à la porté de tous 

OpenPilot 

• Système d’automatisation en kit 

 

• Disponible sur plus de 250 véhi-

cules 

 

• Code ouvert (modifiable par tous) 

 

Quelles solutions ? 

 Modifier les algorithmes utilisés dans les véhicules automatisés actuellement produits 

 Réglementer les systèmes d’automatisation en kit et s’en servir comme outils de test pour la validation des systèmes 

 Favoriser la connectivité des véhicules autonomes qui permet de limiter la propagation d’erreur sur les pelotons 

 Enclencher un débat public sur les effets de la conduite automatisée pour en mesurer son acceptabilité 

Auteurs: 

Thibault Charlottin1, Silvia Varotto1, Christine Buisson1 

1. Licit-Eco7, ENTPE, Université Gustave Eiffel, F-69518 Lyon, France 


