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1Laboratoire dÉtudes en Sciences des Arts – Aix Marseille Université : EA3274 – France
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Résumé

Le projet Novabot, fruit d’une collaboration entre les arts de la scène et la robotique, ex-
plore une interaction inédite entre acteurs et drones. Il met en interaction un acteur énonçant
un texte et plusieurs modes de filmage, à savoir, une caméra ne s’attachant qu’à des frag-
ments du corps, un dirigeable robotisé, partiellement déjà conçu mais appelé à être développé
dans ses capacités de mouvement et de captation filmique de manière complètement automa-
tisée (1) et un drone quadrimoteur. Ce dispositif de captation permettrait de rendre visibles
certains aspects de la fabrique du jeu de l’acteur notamment au travers de ses réactions
corporelles que le spectateur n’est naturellement pas appareillé à percevoir. Notre recherche
consistera donc à explorer la manière dont un drone peut venir augmenter la perception de
la performance scénique de l’acteur en opérant une qualité de filmage inédite, retransmise
en direct, qui la fragmente, la dissocie, focalisant l’attention sur des détails habituellement
indétectés. Cette analyse quasi ” spectrographique ” du corps intègre la captation visuelle et
le suivi en temps réel de données physiologiques de l’acteur, rythme respiratoire et mouve-
ments oculaires, révélant les mécanismes internes liés à l’énonciation d’un texte poétique. Car
il s’agit en fait de surprendre le jeu de l’acteur au sein de son acte de parole et c’est l’œuvre
de Valère Novarina que nous avons choisie, auteur de théâtre contemporain dont l’œuvre
dynamite et régénère la langue tout en soumettant l’acteur à l’exploit de sa profération (2).
Le projet, ancré ainsi dans une démarche phénoménologique, aspire à fournir un matériel
de données inédit pour étudier les mécanismes de l’énonciation, enrichissant ainsi l’approche
théorique de l’acteur. Fragmenter, focaliser et augmenter la perception de la présence ac-
torale auprès du public sera en outre susceptible de créer une immersion de chaque spectateur
dans le cœur du procès de fabrication de l’acteur (3).
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(1) Youssra Mansar, projet Novabot. Lien Youtube : https://www.youtube.com/@novabot7067

(2) M. Chénetier-Alev, S. Lepors, F. Thumerel (dir.), Valère Novarina. Les Tourbillons
de l’écriture, Paris, Les Colloques Cerisy, Hermann, 2020.
(3) Joris Weijdom, ” La réalité mélangée et le théâtre du futur. Nouvelles Perspectives sur
l’art et les nouvelles technologies ”, IETM, 2017. Lien : https://www.ietm.org/en/publications
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UNE QUIDAM

Aïe attention bue d’ici oui n’a qu’à deux bouches quatre six deux bientôt voici déjà
l’école voilà l’an neuf prochain je commence la géo pourquoi quitter déjà si tôt
Noisy-le-Sec eh bien ciel alors quel rire ici me secoue j’ai peur que ce soit celui-là
tant pis après tout il est à moi je l’ai choisi oui maintenant voici déjà le temps de mon
premier gosse merde le second a loupé si vite que l’autre il se ride déjà le pauvre le
voici militaire en photo pendant qu’il y est pourvu que mon mari n’aille pas se mettre
déjà à disparaître car maintenant qu’il est parti je ne suis pas trop d’une pour
entretenir la maison vide mais quel bel été nous avons […]
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Extrait de L’animal imaginaire de Valère Novarina
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Capteurs physiologiques
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Oculométrie Courbe respiratoire

Projection en temps réel
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Caméra
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Drone et dirigeable
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Hypothèse
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