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Résumé

Le projet Novabot, fruit d’une collaboration entre les arts de la scene et la robotique, ex-
plore une interaction inédite entre acteurs et drones. Il met en interaction un acteur énongant
un texte et plusieurs modes de filmage, a savoir, une caméra ne s’attachant qu’a des frag-
ments du corps, un dirigeable robotisé, partiellement déja concu mais appelé a étre développé
dans ses capacités de mouvement et de captation filmique de maniere completement automa-
tisée (1) et un drone quadrimoteur. Ce dispositif de captation permettrait de rendre visibles
certains aspects de la fabrique du jeu de 'acteur notamment au travers de ses réactions
corporelles que le spectateur n’est naturellement pas appareillé a percevoir. Notre recherche
consistera donc a explorer la maniere dont un drone peut venir augmenter la perception de
la performance scénique de l'acteur en opérant une qualité de filmage inédite, retransmise
en direct, qui la fragmente, la dissocie, focalisant 1’attention sur des détails habituellement
indétectés. Cette analyse quasi ” spectrographique ” du corps integre la captation visuelle et
le suivi en temps réel de données physiologiques de ’acteur, rythme respiratoire et mouve-
ments oculaires, révélant les mécanismes internes liés a ’énonciation d’un texte poétique. Car
il s’agit en fait de surprendre le jeu de I'acteur au sein de son acte de parole et c’est 1’ceuvre
de Valere Novarina que nous avons choisie, auteur de théatre contemporain dont I’ceuvre
dynamite et régénere la langue tout en soumettant acteur & Pexploit de sa profération (2).
Le projet, ancré ainsi dans une démarche phénoménologique, aspire a fournir un matériel
de données inédit pour étudier les mécanismes de I’énonciation, enrichissant ainsi ’approche
théorique de 'acteur. Fragmenter, focaliser et augmenter la perception de la présence ac-
torale aupres du public sera en outre susceptible de créer une immersion de chaque spectateur
dans le coeur du proces de fabrication de lacteur (3).
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(1) Youssra Mansar, projet Novabot. Lien Youtube : https://www.youtube.com/@novabot7067

(2) M. Chénetier-Alev, S. Lepors, F. Thumerel (dir.), Valére Novarina. Les Tourbillons
de l’écriture, Paris, Les Colloques Cerisy, Hermann, 2020.

(3) Joris Weijdom, ” La réalité mélangée et le théatre du futur. Nouvelles Perspectives sur
Part et les nouvelles technologies 7, IETM, 2017. Lien : https://www.ietm.org/en/publications

Mots-Clés: Acteur, interaction, robots, dirigeable, Novarina



R it oll T

RN /ix-Marseille Université - Faculté ALLSH L

? IMPEC i 3 - 5juillet 2024, Aix-en-Provence

i Interactions Multimodales
Par ECran

Youssra Mansar

Projet de these inter-ED sous la direction de
Julien Serres et Louis Dieuzayde :

NOVABOT

Acteur et drone. Dialectique du corps en scene et de son image fragmentée

Présenté le 3 juillet 2024

Theatre

g @7 TURBULENCE G)

- La Reine Blanche v E LO
prAEf

T 1! 1 R i
2 | desarts
-
& | et des sciences

INSTITUT /77724744,
Aix MafSE;”le DES SCIENCES ETIENNE LESA . fj
Sac:alflerjnle\ﬁet! rM?IEI DEQ DU MOUVEMENTJULES

T A AR MINES

Saint-Etienne




Parcours universitaire

2021-2024

Doctorat Arts de la scéne

Maternité & Création Novabot
Reconversion 20 1 8‘2 02 1
Master Arts et scenes d’aujourd’hui

Stages recherches ISM

2015-2018 (A|x Marseill INSTITUT /11111,

/ersii DES SCIENCES ETIENNE
DU MOUVEMENTJULES

Pratique théatrale amateur | Deust Theate =0 1117 MAREY
Licence Arts de la sceéne
PR Ar ‘]:K Theatre
Licence Maths-Informatique T’ ATH {xfi%g%me
Master Informatique 1

ONIVERSITE

Aix--Marseille &1 EL . "
Universite P Université

D’AVIGNON de Lille
UNIVERSITE D'AVIGNON
ET DES PAYS DE VAUCLUSE

2/10






UNE QUIDAM

Aie attention bue d’ici oui n’a qu’a deux bouches quatre six deux bient6t voici déja
I’école voila I’an neuf prochain je commence la géo pourquoi quitter deéja si tot
Noisy-le-Sec eh bien ciel alors quel rire ic1 me secoue j’ai peur que ce soit celui-la
tant pis apres tout il est a moi je I’ai choisi our maintenant voici d¢ja le temps de mon
premier gosse merde le second a loupe s1 vite que ’autre 1l se ride déja le pauvre le
voici militaire en photo pendant qu’il y est pourvu que mon mari n’aille pas se mettre
d¢ja a disparaitre car maintenant qu’il est parti je ne suis pas trop d’une pour
entretenir la maison vide mais quel bel €té nous avons [...]

Extrait de L'animal imaginaire de Valére Novarina
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Capteurs physiologiques

Oculométrie Courbe respiratoire

Projection en temps réel




Cameéra
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Drone et dirigeable
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Hypothese
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