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Le LIDAR

. un autre éclairage sur 'occupation du sol
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Ma these en 180 secondes ?

> Etude du peuplement et des modalités d'occupation de deux territoires littoraux
situés sur la c6te orientale de ['Adriatique




Ma these en 180 secondes ?
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Un nécessaire croisement des sources (Poirier 2018)



LiDAR, ou détection et télemétrie par ondes lumineuses
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LiDAR, ou détection et télemétrie par ondes lumineuses
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L'importance de la classification
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L'importance de la classification
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Techniques + parametres = bonne détection !




Faire parler les données
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Faire parler les données
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Confirmer ses hypotheses
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