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Nous proposons une méthode d’estimation des pertes dans les onduleurs triphasés connectés
au réseau via des filtres LCL, basée sur des équations algébro-différentielles et des différencia-
teurs en temps fini [1–6]. A cette fin, une modélisation phase par phase est proposée en tenant
compte des pertes. Afin d’estimer ces pertes avec seulement quelques mesures, les composantes
d’état sont estimées à l’aide de différenciateurs en temps fini. A partir de l’observation de
l’état et de la modélisation des pertes, un algorithme est proposé afin d’estimer les pertes. Ces
méthodes de modélisation et d’estimation sont appliquées dans le référentiel abc. Des résul-
tats de simulation sont présentés pour mettre en évidence la pertinence de l’algorithme proposé.
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