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Résumé : Nous proposons un benchmark de systéme automatisé de production sur base d'un modéle de simulation de partie opérative. Il
possede des capteurs et des actionneurs délivrant des signaux binaires (Systemes a Evenements Discrets) et est commandé par un Automate
Programmable Industriel. Ce benchmark a pour finalité de proposer un cadre commun d’experimentations pour la communauté SED. Nous avons
généré a partir de ce benchmark un jeu de donnees labélisé pour des travaux de diagnostic et d’'identification. Il est ainsi proposé en complément
du systeme et de la commande.

Introduction
 adbes Le benchmark disponible :
’E Appl?cz:e’r?ons : R : , :
PO ' Diognostc | (1) Une partie opérative :
R Systeme de convoyage sur Factory 10
R _E --------- » Jeu de données Identification (2) Une partie commande : .
e GRAFCET + Projet automate (.zef/ zap15.1 / zap17)
PC . GRUREETTEES |, Autes L
| i - Applications | roumi | (3) Une application :
> Autres J,eu de o TTTmmmmmeeees
o domness ~ Jen 't Unjeude données

Partie opérative: Partie commande:
Systeme de convoyeurs avec une table Trier les caisses en fonction de leur hauteur
tournante. La commande est fournie sous forme de
La scene Factory IO est composée de 15 GRAFCET fig 2.
capteurs et de 6  actionneurs Le code est lui généré en ST avec les fonctions
respectivement références dans les tables 1 de front écrites exclusivement avec des
et 2. Nous retrouvons leur emplacement opérateurs  logiques afin de faciliter
dans la fig 1. 'adaptabilité aux differents controleurs.
Capteur Description o ) Y
CO Capteur de fin du convoyeur d’alimentation [ I | ook ot comtond
C1 Capteur bas barriére immatérielle (petite boites) T NG
C2 Capteur haut barriere immatérielle (grande boites) - T
C3 Fin du convoyeur d’entree clico  coct m == coc2 == ic0.C2
C4 Plateau tournant en position chargement D}ﬁﬂcf;vajjn Tpto‘mn 4 cico N
C5 Plateau tournant en position déchargement (90°) { % H m ] i —
Cé6 Présence boites sur le plateau tournant jf;;m:cm_ms_1 Hfjt_wm&:cpt_mmﬁ_1 | . |
C7 Capteur au début du convoyeur de sortie de droite fig 1 : Emplacement des capteurs/actionneurs © X33.523
C8 Capteur au début du convoyeur de sortie de gauche | lpmtpwn | -
C9 Capteur a la fin du convoyeur de sortie de droite Actionneur Decoms o R i e
C10 Capteur a la fin du convoyeur de sortie de gauche A0 Convoyeur d’alimentation ) T e
C11 Bouton start Al Convoyeur d’entrée % H w ] |
C12 Bouton Initialisation A2 Rouleaux du plateau tournant (chargement) jf;lmV&:cp,_mm Hf;_m:cp,_mw I
C13 Bouton Stop A3 Rouleaux du plateau tournant (déchargement) 100 2
C14 Bouton Arrét d' Ureence A4 Rotation plateau tournant {cptconvi=cpt convi1 | 1c6
c de la simulati 5 A5 Convoyeur de sortie vers la gauche T oL converdlcpt convt-0 : PC:=0
C1 Etat de la simulation Factory 10 A6 Convoyeur de sortie vers la droite
Table 1 : Liste des capteurs du benchmark Table 2 : Liste des actionneurs du benchmark fig 2 : GRAFCET de commande

Une application : un jeu de donnees suivant diverses defaillances

. AE | AF | AG | AMH | A | N AK AL | AM | AN | AO | AP
x5 x4 X3 X2 x1 1] Cl C2 C3 C4 C5 Co
1] 0 1] 0 (1] 1 1] 1] 0 1 0 1]
1] 0 1] 0 (1] 1 1] 1] 0 1 0 1]
1] 0 1] 0 1 1 1] 1] 0 1 0 1]
"nom": "TRI_CAISSE_MSR23_01-87-2023-11-37-15_F1cCe", 5 . . ; ; X . . 5 ; . .
"comportement”: "fautif", X ; . X ; X X : ; X ; .
"cﬂllagell . ||1r| 1 ] 1] 1 1] 1 1 1] 0 1 1] 1]
) / 1 0 0 1 0 1 0 0 0 1 0 0
"Cﬂfﬂf]ﬂEﬂﬂt“ = ﬂi:E]"I 1 0 0 1 0 1 1 0 0 1 0 0
1 1] 0 1 (] 1 1] 0 0 1 1] 1]
"blocage": false, 0 0 0 1 0 1 0 0 1 1 0 0
L 0 0 ) 1 0 1 1 ) 1 1 0 0
"critique": false, 0 0 0 1 0 1 1 1 1 1 0 0
"injection": "debut" : . . X . X X X . X . .
1 L] 1] 1 1] 1 1 1] 1] 1 L] 1]
fig 3 : Parametres de l'enregistrement avec collage a 1 de CO fig 4 : Enregistrement avec collage a 1 de CO
Dataset:
Les enregistrements sont définis en fonction de parametres afin d’obtenir des comportements fautifs par collage d’'un capteur (fig 3).
Ensemble d’enregistrements des entrées, sorties et variables internes au format CSV (fig 4).
Jeu de données utilisé pour des travaux de diagnostic et d’identification (Parant et al., 2023; Saddem and Baptiste, 2023)
\_ )
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* Une Application : Un jeu de données du comportement normal et des
comportements fautifs
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