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Développer un démonstrateur constitué d’une meute de 6

micro-drones autonomes sous-marins, équipés de systèmes

de détection et d'identification automatiques innovants.

Sur 10 ans, l’hypothèse de vente représente 285 unités,

pour un chiffre d’affaires de 25 M€ soit 2,5 M€ par an.

• Mise en place d’algorithmes d’amélioration de l’image optique
(réduction du bruit, flou, amélioration de contraste,
restauration des couleurs)

• Détection basée sur les derniers modèles/approches d’IA pour
les images acoustiques et optiques

• Asservissement visuel en temps-réel embarqué pour le suivi de
câble/pipeline

• Mission planner robuste, multi objectifs, ergonome et intuitive

• Couverture scan et vidéo avec une meute de drones 4 fois plus
rapide que les AUV actuels

90% d’export

Dans le contexte géopolitique, la détection d’objets, la

connaissance et la maîtrise de l’environnement sous-marin

deviennent des enjeux majeurs auxquels les AUV peuvent

répondre.

Bien que la demande de drones sous-marins connaisse une

forte hausse, leur développement est confronté à trois

barrières majeures :

• Technologies actuelles sont complexes

• Cout élevé à l’achat et en déploiement

• Besoin d’une expertise pour utiliser les AUV actuels

Micro-drone sous-marin avec capteurs
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