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Résumé

Beaucoup de travaux récents s’intéressent à la génération automatique de cartes à partir
de données GPS. Cependant, dans la très grande majorité des cas, les méthodes proposées
se focalisent sur des données urbains et la construction de réseaux routiers, rendant ces
méthodes inefficaces pour des sentiers de randonnée. Dans cet article, nous proposons une
nouvelle approche multi-grilles permettant de fusionner plusieurs traces GPS afin de re-
construire la route ou le chemin emprunté. Nous évaluons cette nouvelle méthode sur des
données urbaines (à des fins de comparaison avec les méthodes existantes) et sur des données
acquises par des randonneurs à partir de différents équipements (montres, smartphones, etc.).
L’objectif étant de construire une carte sous forme d’un graphe, nous définissons aussi une
méthode spécifique de détection des intersections. Enfin, nous proposons une étude des
méthodes d’évaluation de telles approches et une méthodologie pour l’évaluation à la fois de
la qualité du tracé de la route ou du chemin obtenu ainsi que la précision des intersections.
Notre méthode est comparée avec ces critères d’évaluation à celles existantes.
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