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Drone art
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Planification automatique
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Planification automatique
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Planification automatique : plus court chemin
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Planification automatique générale
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Planification difficile
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Planification collective

Cédric Buron



Plus court chemin
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Algorithme de colonie de fourmis
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Piliers de termites
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Impression 3D en essaim
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Auto-organisation
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Robotique en essaim
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Surveillance en essaim



Lucioles synchronisées
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Drones en essaim
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Innovation scientifique

● Observation
● Bio-inspiration
● Mathématisation
● Ingénierie
● Utilisation
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Résumé publié

Quoi de plus élémentaire qu’une fourmi ? cet être qui a l’air 
assez naïf et qui dispose d’un répertoire comportemental si 
limité. Cependant, quoi de plus complexe et de bien 
orchestré qu’une fourmilière ? Ces individus ont chacun un 
rôle bien précis: récolter, s’occuper des œufs, ou encore 
assurer les réparations ou la garde du nid. Elles forment 
ensemble dans leurs fourmilières, des maternités, des 
entrepôts ou même des jardins potagers. Comment des 
êtres aussi simple peuvent-ils réaliser des tâches aussi 
complexes ? Comment peuvent-ils diviser le travail et être 
aussi efficaces sans qu’il n'y ait de supervision ? Et 
comment s’en inspire-t-on pour nos technologies de pointe ?


