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Réduction du nombre de canaux d’une image hyperspectrale
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Résultats de segmentations par LPE
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Image hyperspectrale (60 canaux) AFC (2 canaux) AFC-1 (60 canaux filtrés) Paramètres du modèle ajusté sur ACP
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La segmentation par LPE nécessite la norme d’un gradient et des marqueurs.

Pour obtenir un gradient les canaux sont filtrés par une gaussienne et par des nivellements morphologiques. 
LPE

Exemples de distances d Euclidienne pour            , Mahalanobis pour p, Chi Deux pour fλ
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• Les segmentations obtenues dans les espaces paramètres, p(x), et ACP 

des paramètres,             , sont meilleures que celles obtenues dans les 

autres espaces.

• L’approche modèle est donc meilleure, pour cette étude, que l’approche 

analyse de données sur l’image de départ.

• L’analyse de données reste très utile pour le filtrage.

• Combinaison de l’approche spectrale pour les marqueurs avec 

l’approche spatiale pour le gradient.

• La segmentation est non supervisée.
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Les marqueurs sont obtenus par classification de type kmeans ou nuées dynamiques dans l’espace considéré.Marqueurs
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