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 Moyens de calcul pour
apprendre

 Images annotées

- Intérét de la simulation

> Evaluation sur images réelles

number of points

PERSPECTIVES

« Construction de bases de
données = enjeu important
en machine learning
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ADOUCIR : Classification binaire d'images SmartTCSCAN | _
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learning (DEGRE, ADOUCIR)
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par apprentissage

- Bases de données
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Vérité-terrain (VT) directe
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