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Contexte : dimensionnement optimal de structures

» Structures sous chargement dynamique
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» Comportements non linéaires
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|l. Stratégie d'optimisation bayésienne , , | ‘ (2%, 2%) = arg min y ?
avec métamodele de type Processus Reéponses frequentielles de systemes Optimisation paramétrique globale
Gaussien non linéaires

Exemple : Renforcement d'un portique de levage Méthodes d’optimisation paramétrique classiques
— Minimiser les modifications trop colteuses en dynamique non linéaire
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Solution a une sollicitation harmonique
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> Résolution iterative (Newton-Raphson) N Métamodele initial Itération 1 ltération 3 ltération 7

— s Calcul de la FRF avec non-linéarités efficace mais encore relativement co(iteux — Optimisation avec nombre réduit d'appels au solveur mécanique

Application

» Solveur mécanique fonctionnel :
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