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Imagerie de sub-surface en contexte aride
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— SAR orbitaux (ESA, JAXA)

— SAR aéroportés (ONERA,
DLR)

— Radars sur drones ?

Ground
Penetrating
Radar

— GPR (génie civil, prospection)



Diffusiométrie : un VNA portable sur drone

Compact : 350¢g

Large bande : 1MHz—6GHz
Dynamique > 100dB
Commande logicielle (Linux)

Domaine temporel (logiciel)

— projet Dronescat (financements OASU, PNTS, CNES, ESA)
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Nacelle stabilisee et CPU embarqueée (Linux)




Capteurs complémentaires (Arduino)

- 3

JC

: 8 U
C R' IXGND

(2}
O
Y
(.Y
b= 4
<
N

C



Linux / Python / SCPI

Windows or Linux PC
User program

p————— Lo
I |
| VISA Library :
|

A WSORCT Y R S /

1

LAN
(Ethernet, WiFi)

Windows or Linux PC

S2VNA
Software

usB

VNA




Résultat : un radargramme calibré (amplitude)

temps

(ns)

200

# mesure

400

600

800

-100

=120

-140



Prototype bande C (4-5GHz) sur DJI M200




Prototype bande L (1-2GHz) sur DJI M600




Site archéologique de La Peyrouse (juillet 2021)




Coopération laboratoire IRAMAT
(université Bordeaux- Montaigne)

Acquisition de profils geo-radar
(données de référence terrain)




Acquisitions en bande C
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Acquisitions en bande L
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La suite #1 : antennes légeres

— impression 3D
— meétallisation interne




La suite #2 : traitements embarqueés (Python)
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La suite #3 : un systeme bistatique

Transmitting antenna

Receiving antenna

Utilisation d’'un VNA 2 ports
+ 2 antennes cornet sur M600




La suite #4 : autres applications

— Etude des sols (humiditeé)

— Sondage glaciers (forte penétration)

— Génie civil (grands ouvrages) ,







