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Objectif

Dans ce terrain, Pepper a
été considéré comme une
sonde technologique
permettant d'explorer
comment les membres du
foyer appréhendent un
objet ayant des
comportements et un
dynamisme propre et
iIndépendant. Le but n'était
pas d'évaluer les fonctions
développées pour Pepper
dans le cadre du projet.
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Retour d'expéerimentation
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Méditation

Un questionnaire sur I'attitude face au robot a
eteé réalisé avant et apres I'expérimentation. Les
données ont montré gqu'il y a peu de différence
d'attitude entre francais et japonais.
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Attentes quant a un ropbot a la maison

En nombre de verbatims sur 5 foyers francais En nombre de verbatims sur 2 foyers japonais
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Perception du ropot a la maison

Resoin de controle du robot

Robot Idéal déssiné

Droles d'opjets 2020
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Questionnaire générigue
sur les robots
Entretien semi-dirigé
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Photomontage
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