N

N

Composition Opportuniste en Milieu Ambiant supportée
par Ligne de Produits Logiciels

Kévin Delcourt, Frangoise Adreit, Jean-Paul Arcangeli, Sylvie Trouilhet

» To cite this version:

Kévin Delcourt, Francgoise Adreit, Jean-Paul Arcangeli, Sylvie Trouilhet. Composition Opportuniste
en Milieu Ambiant supportée par Ligne de Produits Logiciels. 11émes Journées du GDR Génie de la
Programmation et du Logiciel 2021, Jun 2021, en virtuel, France. . hal-03600452

HAL Id: hal-03600452
https://hal.science/hal-03600452
Submitted on 7 Mar 2022

HAL is a multi-disciplinary open access L’archive ouverte pluridisciplinaire HAL, est
archive for the deposit and dissemination of sci- destinée au dépot et a la diffusion de documents
entific research documents, whether they are pub- scientifiques de niveau recherche, publiés ou non,
lished or not. The documents may come from émanant des établissements d’enseignement et de
teaching and research institutions in France or recherche francais ou étrangers, des laboratoires
abroad, or from public or private research centers. publics ou privés.


https://hal.science/hal-03600452
https://hal.archives-ouvertes.fr

Composition Opportuniste en Milieu Ambiant supportée par Ligne de Produits Logiciels
Kévin DELCOURT, Francoise ADREIT, Jean-Paul ARCANGELI, Sylvie TROUILHET

prenom.nom@irit.fr
Institut de Recherche en Informatique de Toulouse - Université de Toulouse - UT2J - UPS

Contexte

Principes de la Proposition

4 N
@D@ N —— i /@D@)} — >i

Pas de besoins
ca explicites

S 4: Accepte / Ref Modifi
Environnement Ambiant /> Imprévisible N\od\&\e Utilisateur : Accepte / Refuse / Modifie

Environnement Amblant ] Utilisateur
1:Sonde 5: Déploie 1:Sonde 5: Déploie 3: Propose
3: Propose

Assemblage

2 : Construit ) ) (} 2': Construit Requéreur ‘ Fournisseur ‘ Mixte
- - - ok gofk g o T o 9 N

Moteur de Composition

[oui]

Assemblage émergent
Moteur de Composition g 9

Ny
Cl |C2||C4I|C3l

Proposition
conforme au
modéele ?

Mode Bottom-Up
- Systéme Multi-Agent Intelligent Emergence a partir
- Apprentissage par Renforcement des décisions locales 5:Apprend

des agents
\—[ Composition Logicielle Opportuniste [1] ]—/ ez 2]

- Modéle de Features
5: Apprend i

non
- Objectif : Réduction de I'espace de c1 {] l | c3 g ‘ ( E ‘ [ !
A H recherche du moteur
p ro b I em ath ue - Ligne de Produits = Modéle de Features B
construit automatiquement a partir de la Assemblage émergent

. . . . L . description de I'environnement
Cas de situations jamais encore rencontrées : Le moteur ne dispose pas de > Rejet (3) : Source d'apprentissage 3': Demande une nouvelle proposition

connaissances et fait des choix aléatoires de composition. supplémentaire

- Comment proposer un assemblage pertinent pour l'utilisateur ?
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- Consolidation de la solution de génération et d’exploitation du modeéle de features
- Exploration de différentes méthodes de construction du modéle de features

B optionnelle > Etude comparative et validation de la solution par rapport a des cas d'utilisation
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