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Article
Sequence Image Interpolation via Separable Convolution
Network

Xing Jin 7, Ping Tang **, Thomas Houet 3, Thomas Corpetti 3, Emilien Gence Alvarez-Vanhard 3 and
Zheng Zhang !
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CONCLUSIONS * Une approche de |'écologie et de I'environnement a la fois indépendante et
complémentaire aux approches existantes (in situ monitoring, surface sensing,
remote sensing)

e Le trait d’'union entre I'espace (satellite) et le terrain indispensable dans le suivi
des socio-écosystemes
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