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1 — Résumé 2 - Méthode GRiD MT (Grid-based Real-time
Le CEA a une mission d’alerte aux forts séismes (M > 3.5) en France métropolitaine qui Determination Of Moment TenSOrS)

consiste a prévenir rapidement les autorités francaises de |'occurrence d’'un évenement
majeur. Dans ce cadre, le CEA souhaite mettre en place la méthode GRiD MT.

Meéthode automatique et en temps réel de recherche en grille du tenseur des moments
(Kawakatsu, 1998, Tsuruoka et al., 2009, Guilhem et al, 2011 et 2013) :
Réception continue des données d’un nombre restreint de stations (contrainte de stockage
et de temps de calcul)

La méthode GRiD MT se base sur un unique algorithme automatique d’inversion du
tenseur des moments sur grille qui permet simultanément la détection, la localisation et la
caractérisation rapides des évenements sismiques. Nous présentons ici les résultats de la
meéthode appliquée aux évenements de la région du Sud-Est de la France.
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4 - Incertitudes (Le Teil 2019)

Le Teil 2019
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Résultats trés intéressa nts pour IES événements de |a région dU SUd-ESt de magnitudes Figure 8 : Résultats de I'inversion manuelle (TDMT, Dreger 2003) du séisme de Le Teil 2019 avec calcul de la VR. Les données réelles sont représentées en
. . . . . , . _ _ noir et les données synthétiques en rouge. (a) Fenétres de temps fixes et identiques (150 s). (b) Fenétres de temps dépendantes de la vitesse des ondes
supérieures a 4 : similaires aux autres instituts en terme de détection, de localisation et de (par exemple entre 8 et 1,7 km/s).
caracterisation de la source.
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