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Note de la rédaction : Le projet franco-al-

lemand référencé sous l'acronyme anglais 

OPMOPS est financé, pour la partie française, 

par une dotation de l'Agence nationale de 

recherche. Le CREOGN participe à ce projet. 

Nous avons pensé que notre lectorat pourrait 

profiter de cette approche par des chercheurs 

universitaires de la gestion de l’ordre public. 

Le projet OPMoPS (Organized Pedestrian 
Movement in Public Spaces1) vise à créer 
un système d'aide à la décision pour 
assister les forces de sécurité intérieure 
dans la gestion des manifestations  
à fort potentiel de conflit. L’objectif  
est d’assurer la sécurité des participants 
tout en garantissant l’exercice de leurs 

libertés fon-
damentales.
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Des systèmes intelligents pour  
une analyse subtile des comportements 
au sein des foules
Ces dernières années ont été marquées 
par des manifestations de grande  
ampleur dont la plus grande mobilisation 
de l’histoire de la France avec la « marche 
républicaine » de 2015, réunissant  
3,7 millions de personnes au lendemain  
de l’attentat visant Charlie-Hebdo. En 
outre, depuis 2018, le mouvement social  
et politique des « Gilets jaunes » a généré 
de nombreux affrontements, violences  
et dégradations. Il revêt une intensité par-
ticulière de par sa récurrence et le nombre 
de personnes impliquées sur l’ensemble  
du territoire.

Les manifestations et les rassemblements 
de personnes à fort potentiel de conflit 
sont ainsi devenus un enjeu majeur pour la 
sécurité urbaine. Certaines revendications 
peuvent s’exercer avec violence et donner 
lieu à des débordements. Par ailleurs,  
les manifestants peuvent également être 
les cibles d’actions hostiles, qu’elles  
émanent de contre-manifestants  
ou de mouvements terroristes. C’est  
une des raisons pour lesquelles le recours 
croissant aux nouvelles technologies 
(vidéoprotection fixe et mobile - caméras, 
drones) favorise la prévention des atteintes 
à la sécurité face au nombre croissant  
de personnes impliquées. Cependant,  
la collecte d’un volume important  
de données rend de plus en plus complexe 
leur analyse par les forces de sécurité inté-

rieure. En conséquence, il apparaît  
la nécessité de développer des systèmes  
« intelligents » permettant d’anticiper  
les mouvements de foule et la détection 
automatique des comportements violents 
des manifestants pour permettre  
aux forces de sécurité intérieure de mieux 
gérer les situations de crise.

Le développement du projet OPMoPS  
répond à cette finalité et vise à créer  
un outil d’aide à la décision pour assister 
les forces de sécurité intérieure, à savoir  
la Gendarmerie nationale et la police 
allemande, dans la gestion des manifesta-
tions. Un tel outil permettra de déterminer 
plus facilement la manière dont les forces 
de l’ordre devront se positionner et évoluer 
au cours d’une manifestation, par le biais 
de modélisations et d’essais, en combi-
naison avec des méthodes de simulation 
permettant d’anticiper plusieurs scénarios 
de risques.

Une étude inscrite dans un cadre  
juridique et sociologique
Ce projet réunit différents partenaires.  
Pour son élaboration, il a d’abord  
fallu s’appuyer sur des aspects légaux  
et éthiques afin d’étudier sa faisabilité.  
Les juristes impliqués dans le projet,  
à savoir des membres du CERDACC 
(Centre Européen de recherche  
(2) http://www.
cerdacc.uha.fr/

sur le Risque, le Droit  
des Accidents Collectifs  

et des Catastrophes2) et leurs homologues 
allemands de l’Université de Spire 
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(3) http://www.uni-
speyer.de/

(Deutsche Universität für 
Verwaltungwissenschaften 

Speyer3), ont rappelé l’importance  
de la sécurisation des rassemblements, 
tout en garantissant l’exercice  
de leurs libertés fondamentales  
pour les manifestants. 

En outre, il a fallu s’attacher à définir  
les contours de l’emploi des nouvelles 
technologies déployées, à l’instar des 
drones, puis celles relatives aux modalités 
de collecte, de visionnage et de  
conservation des données. 

En ce qui concerne les études  
en sociologie urbaine menées par  
la Technische Universität de Kaiserslautern 
(TUKL Soc Technische Universität Kaisers
(4) https://www.
ru.uni-kl.de/

lautern, department  
of Urban Sociology4)  

les recherches menées visent  
à comprendre et à interpréter les  
comportements des manifestants. 

Les citoyens participent généralement  
aux manifestations en groupe, avec leurs 
proches (amis, famille, collègues)  
et rarement seuls. En situation de crise, les 
personnes venues ensemble tenteront de 
le rester et veilleront les unes sur les autres. 
Le suivi des expériences de stress en 
temps réel donne de nouvelles  
indications sur la façon dont l'espace  
et les situations sociales spécifiques  
influencent le sentiment de sécurité  
ou d’insécurité des participants.

Un croisement de techniques  
pour modéliser la dynamique des 
grands rassemblements
Les chercheurs du laboratoire INRIA  
de Rennes (Institut national de recherche 
(5) https://www.
inria.fr

en informatique et en 
automatique5) effectuent 

des recherches sur la simulation afin  
de créer des algorithmes informatiques  
qui calculent le mouvement d’une foule, 
afin de comprendre, reproduire ou prédire 
son comportement. Ils utilisent également 
la réalité virtuelle afin de mettre des êtres 
humains réels en interaction avec leurs 
homologues numériques. Ce faisant, ils 
peuvent étudier des phases plus détaillées 
d'interactions locales, contrôler parfaite-
ment leurs situations expérimentales  
et acquérir plus facilement des données. 
Les partenaires allemands en informatique 
et simulation implantés à Munich (HM 
(6) https://www.
hm.edu/

Hochschule München6) 
effectuent de la simulation 

de foules sur des modèles issus  
de recherches en sociologie. 

Les partenaires du département  
de mathématiques de la Technische 
Universität de Kaiserslautern (TUKL Math 

(7) https://www.
mathematik.uni-kl.
de/

Technische Universität 
Kaiserslautern,  
department of Mathema-

tics7) s’occupent de définir la cinématique 
des forces de l’ordre de manière à être 
toujours bien positionnées par rapport  
aux foules. Ils déterminent également  
des solutions alternatives d’itinéraires  
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en temps réel pour les déplacements  
des manifestants. Ils effectuent également 
de la « planification de mission » visant  
à déterminer le périple de drones à proximi-
té des foules. Ensuite, l’IRIMAS implanté  
à Mulhouse (Institut de Recherche  
en Informatique, Mathématiques,  
(8) http://www.
cerdacc.uha.fr/

Automatique et Signal8) 
travaille sur la probléma-

tique du « routage » de ces drones,  
à savoir le fait de planifier des trajectoires 
sûres et optimales pour leurs déplace-
ments. L’institut travaille également  

sur différents aspects de vidéoprotection,  
à savoir sur l’optimisation du placement 
des caméras afin d’englober toute  
une zone à vidéoprotéger. Cette infrastruc-
ture de vidéoprotection est ensuite utilisée 
pour collecter des images, lesquelles  
sont analysées, via des méthodes  
d’intelligence artificielle élaborées  
par l’IRIMAS, dans le but d’identifier 
diverses catégories de comportements  
(par exemple des foules qui se croisent, 
des foules en conflit, etc.).

Outil de placement optimal de caméras fixes, pour un budget limité dans un quartier à l'Est de Strasbourg. 
Des instructions ont été données de concentrer la couverture sur le campus et les artères de la zone.

94 Revue de la Gendarmerie Nationale 1er trimestre 2020

DOSSIER

PRÉPARATION ET GESTION DES MANIFESTATIONS À FORT POTENTIEL DE CONFLIT : LE PROJET OPMOPS



(9) http://www.
virtualcitysystems.
de/en

Enfin, le rôle de l’entre-
prise VirtualcitySystems9 
est de fournir des données 

cartographiques et de concevoir  
des infrastructures numériques permettant 
de visualiser et d’exploiter des modèles 3D 
de villes. Ces ressources permettront 
notamment d’alimenter et de fournir  

une interface pour le système d’aide  

(10) http://www.
onhys.com.fr

à la décision OPMoPS 
dont le développement 
revient à l’entreprise 

ONHYS10. La tâche principale consistera  
à mettre en commun les travaux  
de l’ensemble des partenaires dans  
le démonstrateur final.

Manifestation générique simulée dans une maquette représentant le Centre National d’Entraînement des 
Forces de la Gendarmerie à St Astier.

Ce démonstrateur sera présenté aux forces 
de sécurité intérieure afin d’être testé  
et validé par ses futurs utilisateurs.  
Il est conçu pour être amélioré  

au fur et à mesure des retours  
d’expérience qui pourront l’enrichir.
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