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ﬁE Conception d’un systeme modulaire de collecte de donnees
. embarque sur le drone marin PAMELI

i’ Hector LINYER?, Denis DAUSSE ?, Thibault COULOMBIER 1, Christine PLUMEJEAUD-PERREAU?, Nicolas LACHAUSSEE ?, Philippe PINEAU ! Valérie BALLU 1

AEl 2019, Atelier Expérimentation et Instrumentation, Lille du 9 au 11 juillet 2019

Le projet PAMELI (Plateforme Autonome Multicapteurs pour I'Exploration Littorale Interdisciplinaire) porte sur l'observation répétée des
parametres environnementaux tels que les parametres physico-chimiques de la colonne d'eau (Ph, salinité, conductivité), la profondeur d'eau et
I'altimétrie précise a l'aide d’'un drone marin. Ce projet se développe dans un premier temps dans les Pertuis Charentais, depuis juillet 2018.

Un des enjeux de ce projet est de concevoir un systeme d’information pour la collecte des données qui soit robuste, fiable et flexible, i.e. permettant de
garantir les bonnes conditions d’archivage et de rediffusion des données suivant les principes du FAIR (Findable, Accessible, Interoperable and Reusable).

ﬂ*ﬁ — Base de données embarquée ?

PAMELI est un drone marin de surface (modele C-CAT 3) qui dispose d’un systeme de
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navigation sécurisé et de moyens de pilotage a distance par un retour vidéo. Le systéeme d’information embarque doit repondre aux

contraintes materielles et assurer un archivage de données :
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Ressource énergétique limitée : PAMELI mesure 3m pour 300kg, il est capable de se demi-seconde pour 8 & 10 capteurs simultanés
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Carnet de bord électronique pour visualisation des données en temps réel :

- s’apercevoir rapidement qu’un des capteurs est endommage, ou mal configuré.

- annoter des segments ou des points de la trajectoire du drone précisant des
variations dans les conditions de navigation et de captation des données.
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Perspectives : qualification et interopérabilite des

données diffusées depuis un serveur sécurise en ligne.
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Flux métiers

» Robustesse et fiabilité de la collecte garantissant une meilleure qualité des données en Valeur Flux métd
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fin de cycle (développement python tres portable, déploiement scripté, redondance et
légereté des bases SQLite).
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Constitution d’un lac de données

» Anticipe le partage des données suivant les principes FAIR.
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