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ﬁE Conception d’un systeme modulaire de collecte de donnees
. embarque sur le drone marin PAMELI

i’ Hector LINYER?, Denis DAUSSE ?, Thibault COULOMBIER 1, Christine PLUMEJEAUD-PERREAU?, Nicolas LACHAUSSEE ?, Philippe PINEAU ! Valérie BALLU 1

AEl 2019, Atelier Expérimentation et Instrumentation, Lille du 9 au 11 juillet 2019

Le projet PAMELI (Plateforme Autonome Multicapteurs pour I'Exploration Littorale Interdisciplinaire) porte sur l'observation répétée des
parametres environnementaux tels que les parametres physico-chimiques de la colonne d'eau (Ph, salinité, conductivité), la profondeur d'eau et
I'altimétrie précise a l'aide d’'un drone marin. Ce projet se développe dans un premier temps dans les Pertuis Charentais, depuis juillet 2018.

Un des enjeux de ce projet est de concevoir un systeme d’information pour la collecte des données qui soit robuste, fiable et flexible, i.e. permettant de
garantir les bonnes conditions d’archivage et de rediffusion des données suivant les principes du FAIR (Findable, Accessible, Interoperable and Reusable).

ﬂ*ﬁ — Base de données embarquée ?

PAMELI est un drone marin de surface (modele C-CAT 3) qui dispose d’un systeme de
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navigation sécurisé et de moyens de pilotage a distance par un retour vidéo. Le systéeme d’information embarque doit repondre aux

contraintes materielles et assurer un archivage de données :

thilité ité . Navigation Scientifique "y \ :
F|EXIl.)l|lte et .modullarlte : - Hetérogenes dans leur format et qu’on souhaite pourtant
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permanents, d autres  seront Centrale inertielle Sonde mult multifaisceaux Non-standardisées dans leur description et qu’on souhaite
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Ressource énergétique limitée : PAMELI mesure 3m pour 300kg, il est capable de se demi-seconde pour 8 & 10 capteurs simultanés
déplacer a 10 nceuds durant 8H maximum sur sa batterie électrique. Non-calibrées & Iidentique suivant les capteurs et les

missions alors qu’on souhaite comparer les données entre
les missions et les diffuser suivant les normes de qualité 1SO
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Carnet de bord électronique pour visualisation des données en temps réel :

- s’apercevoir rapidement qu’un des capteurs est endommage, ou mal configuré.

- annoter des segments ou des points de la trajectoire du drone précisant des
variations dans les conditions de navigation et de captation des données.

Solutions pour la conception de la BDD embarquée

Liaison réseau Internet : |l , Configuration Fichiers de
N MARINE I ELLULAR du capteur 1 . )
n‘est pas relié a Internet de TRAFFIC ! NETWORK 09 configuration ASCI!
facon constante. @ B e com > parameétres de
Il communique avec le pilote A NN Configuraton  CONNEXioON
. . N outhon | du capteur 2 :
soit par 4G, UHF ou Wifi en N | > calibrage du
fonction de sa position ¢ oA TION Serveur Ypamel Capteur
. e -7 S O ' UDP
P ﬁ_f'\_'.‘,w*#,_,.a TATER Lit ° Crée »> format des
C-CAT3 |~ : : : -= #G'g-;‘i-:- °b JSON Configuration données
< Configuration | oS % noms et unités
pr|nC|pa|e Enregistre
(sensor.conf) de mesure
° ° ° A ’ pour e 7
Carnet de bord pour la visualisation et le contrdle des données activer / désactiver O i}SQhw standardises de
les capteurs Base de données Configuration chaque
PC SCienCE embarquée du capteur n pa ramétre
3 Serveurs WEb Iégers (grafa na’ Seweureliviz Seweufana Seveuriles N o> ROS CO”eCté'
pameliviz, tuiles) pour assurer un o} o} o}
systeme de visualisation temps-réel des Sensor
d V4 t h . . t t . Ba.';e de données ;a;l +g etConfi g{ ]
onnées avec cartographie interactive. embarquee Les micro-serveurs +read()
délégués implémentent ’f‘\-‘

I’API Sensor de facon
adaptée a chaque

L, - , Ysi GPRMC Raw
o o ot o o osoonen B capteur pour decrypter [Cgetconfig() | |+getConfig() | [+getConfig()
| . —— = bl;__ en JSON la trame lue. +read() +read() +read()

ysi6600:sea_water_practical_s :3Hnit“.f lZI_EIlZ:’ 2019-04-02 12:01:41
«yuetabulaire temps reel des.. ...
sefaleurs-collectées  ow 019-04-02 120139

ysi6600:sea_water_practical_salinity 0.00

Perspectives : qualification et interopérabilite des

données diffusées depuis un serveur sécurise en ligne.

Interopérabilité
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Flux métiers

» Robustesse et fiabilité de la collecte garantissant une meilleure qualité des données en Valeur Flux métd
e aonnees
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fin de cycle (développement python tres portable, déploiement scripté, redondance et
légereté des bases SQLite).
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Constitution d’un lac de données

» Anticipe le partage des données suivant les principes FAIR.
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