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Problématiques
Ø Spécification du problème opérationnel

Ø Modélisation mathématique du problème (Vehicle Routing Problem)

• Flotte hétérogène d’aéronefs

• Contraintes de synchronisation temporelle et spatiale

• Contraintes spatiales d’arrivée sur les cibles

• Contraintes de capacité / performance des aéronefs

Ø Recherche de méthodes de résolution adaptées

Ø Développement d’ algorithmes d’aide à la décision

Planification d’objectifs pour une flotte d’aéronefs multirôles
Systèmes de combat du futur

Contexte : Aide à la décision pour la 
planification de missions militaires Air-Sol 
du futur

Ø Collaboration entre aéronefs habités et non habités 
(drones, avions de combat…)

Ø Planification des opérations : complexe et coûteuse

Ø Objectif : proposition d’allocation d’objectifs, 
répartition de tâches, créneaux de vols et routes 
pour l’ensemble d’aéronefs

Ø Optimisation multicritères (succès mission, playtime, 
temps de vol en zone mission…)

Axes de recherches

Ø Extension des capacités et amélioration de la rapidité des
méthodes existantes

Ø Etude du problème en environnement dynamique et incertain

Ø Ouverture de l’algorithme vers de l’interactivité homme-machine
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