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Routine
Python

Le cycle est répété pour chaque
valeur d’angle initial de la
séquence d’enroulement

‘Conclusions
Perspectives

Une routine python : pour simuler la
construction d’une géométrie de
capacité  selon une  séquence
d’enroulement donnée

de depot de la fibre
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¢ Normale aux des caractéristiques
provxsonres points d’intégration géométriques et de structuration

de bobinage selon un
algorithme d’optimisation. Un
La routine permet de simuler une pas d’optimisation correspond a
géométrie a angles d’enroulement la  séquence :  simulation
non croissants (multi-recouvrement d’enroulement de la géométrie
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Coordonnées définitives
de la ligne génératrice
courante

[ Calculs des coordonnées ]
[ Lissage par B-spline ]
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