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Introducao Results 1
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Séries de Volterra

As séries de Volterra sdo descritas por:
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monica simples, pode-se obter expressdes para os nuicleos de alta ordem:
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Oscilador de Duffing 5
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Assumindo o fator de amortecimento como uma varidvel aleatéria o oscilador =
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de Duffing pode ser descrito por:
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seguindo o método da méxima entropia:
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Finalmente, os ntcleos podem ser obtidos:
Conclui-se que a presenca de incertezas no coeficiente de amortecimento do
_ 1 oscilador de Dutfing torna os ntcleos também incertos e consequentemente faz
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k1 + jc(0)w — mw? com que a resposta obtida pelo modelo varie muito.
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Tabela 1: Parametros utilizados nas simulacoes.
Parametro Valor | Parametro Valor
m [kg] 1 ki [N/m] 1x10% @
FAPERJ
3 9 5
ks [IN/m?]  1x10 A [N] 1 .JAPESP 4&! CNP 0 .. ‘oo
e [Ns/m)] 10 O 0.05
wn, [Hz] 15.91 Fs [Hz] 1024




