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= un processus capable d'intégrer les systemes sensoriel visuel, | = le colt de ces équipements, la précision des

proprioceptif [1] qui constituent la base sur laquelle tout mesures et la méconnaissance de la stratégie de CoM: Centre de Masse
mouvement est organisé et exécuté [2]. traitement des informations restituant les données COMyprar = ZC()M,EQ,,,EMI_ * P,
= le contrble postural est étudié avec des taches qui exigent le vers le thérapeute.
maintien de la posture verticale. » |'impossibilité d'observer la stratégie de contrble e, 77 VAW
= les matériels utilisés pour ces expérimentations sont postural du patient passant en un instant d’'UN€  \icrosoft Kinect resa@ = e

traditionnellement les plate-formes de
force [3].

= diagnostic effectué auprés des
personnes agées, principalement en
raison de I'augmentation de
I'espérance de vie [4].

situation stable vers une situation. . ' Microsoft |”
= Kinect
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¢ RESULTATS - ETAPE D'ETALONNAGE RESULTATS - SIMILITUDE DANS LE CoM ET CoP | CONCLUSION
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,,,,,,,,,, Tt = Passage Stable / Instable
| "';'“ Cellules de charge (volt/sec) CoM E 4 rap|dement
B Yeux = Pertinance et exploitation rapide
eer] e Ouverts des mesures effectuées.
———————————— o cop : et » Récupération de données visuelle
P'g:g’gl':e compréhensibles par le thérapeut:
= Des données du CoM et CoP de
alours des capteurs maniére synchronisée et en temp:
| de pression par N : CoM ree|_ . . -
T Satotosod  balancei] : Veux = La manipulation facile de I'lHM
PROTOCOLE reetponsi | N Aig S par les thérapeutes. ‘
= Informations anthropométriques: y ’j\ sl N MW, 2) e e o et = Aplus long terme, le systéme
taille, poids, mesure de la surface de (o ] Alew, == © Platforme pourra étre évalué sur un plus gra
la base de support; e | g e e Instable nombre de patients.
= Essais avec la Kinect; : 4 N0 B
= Essais avec la plateforme: - = - o F : t‘
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