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Contexte et Objectif

= Tapis roulants double-bande = outil d’etude et de réeducation de la marche; (1

= Choix des vitesses de bande :

imposéees par I’expérimentateur « Treadmill-on-demand »
%] subjectif et delicat | > V] adaptées automatiquement a la démarche du sujet [5-7]
%] tend a limiter ’aspect naturel de la marche [2-4] %] solutions actuelles : peu validée et imposent une marche symetrique

» Objectif : determination automatique des vitesses de bande, independamment ’une de |'autre.

Mateériel et Méthode
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Conclusions / discussion

= || est possible de déterminer les vitesses de bande, automatiquement, indépendamment ’une de ’autre,
et uniquement a partir des GRFs.

\

= 1¢re étape en vue d’une solution « treadmill-on-demand » adaptée a la marche asymétrique
(pathologique)

= |a suite (en cours) : implémentation et évaluation de cette méthode dans une solution temps reel.
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