


1. 

1 INTRODUCTION 

L'intérêt de l'auteur pour la Théorie de la Convexité, spé­

cialement pour la dualité des fonctionnelles convexes, a été motivé par 

l'étude des liaisons unilatérales en statique ou en dynamique des milieux 

continus (cf. réf. [1], [2], [3], [4] et [6]). Une telle rencontre entre 

la Mécanique et la Théorie de la Convexité n'a rien de surprenant par 

exemple, en formulant le théorème du "polygone de sustentation", qui con­

cerne l'équilibre d'un solide posé sur un plan (justement un problème de 

statique avec liaisons unilatérales), la Mécanique a probablement été le 

premier domaine de la science à faire usage de l'idée d'enveloppe convexe. 

Par ailleurs, la mise en dualité d'un espace vectoriel de vitesses et d'un 

espace vectoriel de forces, par le moyen de la forme bilinéaire "puissance", 

même si elle n'est pas toujours nettement explicitée, est une démarche 

mathématique constante en Mécanique. 

On présente ici un autre domaine d'application mécanique de la 

convexité : la théorie du frottement sec, régi par la loi de Coulomb.La théorie 

de la plasticité consiste à invoquer une répartition continue de frottement 

dans l'étendue d'un milieu matériel ; la structure mathématique est la même, 

mais avec des espaces de dimension infinie.L'application de la théorie des 

fonctions duales à la plasticité fait l'objet de travaux en cours de B. NAYROLES 

(cf. [7]) ; des résultats de R.T. ROCKAFELLAR [8] sur les fonctionnelles 

convexes représentées par des intégrales y jouent un rôle important. 






























































