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 Objectif
Les données collectées grâce à ces nouveaux dispositifs sont rapidement conséquentes, on parle de « Big Data ». Nous proposons d’utiliser les techniques de traitement d’image
pour fouiller ces données et ainsi en évaluer la qualité ou le potentiel, par exemple détecter de nouvelles activités.

 Contexte
Un nouvel élevage dit « de précision » se développe. Il s’appuie sur les nouvelles technologies (capteurs, robotique, système d’information…) pour assister l’éleveur dans ses taches

journalières : surveillance du troupeau et de sa production, rationnement…
Dans le cadre du projet européen EU-PLF (2012-2016), le système CowView a été installé dans une unité expérimentale de l’ Herbipôle afin d’être testé.
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 Matériel & Méthodes
• Durant l’hiver 2015-16, les données CowView de positionnement et d’activité ont été enregistrées dans des fichiers CSV de 24h (1.2Go/j). Parallèlement, plusieurs points d’intérêt

de l’étable ont été filmés pendant 24h (ex: brosse) afin de valider, par l’analyse d’un éthologiste, certains profils d’activités mesurables automatiquement avec les données RTLS.

• Des algorithmes de conversion des données de positionnement en image puis d’analyse des images ont été développés.
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 Résultats & Discussion
Sur les 123j d’acquisition, 109j ont été déclarés exploitables avec 0% données manquantes pour les tags fixes, 11% pour les tags sur vaches soit 2.6h/j.
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• Tout comme pour des données GPS, le bruit de positionnement et les données manquantes nécessitent d’être évalués pour être filtrés. Les tags fixes permettent une analyse de 

la configuration en conditions optimales, néanmoins nous constatons que les tags sur vaches sont plus bruités, disparaissent en moyenne 2.6h/j et que leur précision de 

positionnement peut être dépendante du temps (position du tag sur le collier, modification du comportement de la vache) et de l’espace (triangulation erronée si le tag est 

partiellement caché  par une autre vache ou un équipement volumineux).

• L’acquisition de jeux de données sur le long terme et leur visualisation sous la forme d’image de densité permet d’évaluer globalement la qualité des données.

• La segmentation de l’image a posteriori permet de mieux cartographier l’étable et donc de quantifier plus finement les interactions entre chaque individu et son environnement.
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14 logettes

abreuvoir

Couloir de circulation

Extraction du profil de présence :

heures et temps passés dans la zone de 

brossage (pointillés) segmentée en fonction 

d’un niveau de densité (ici bleu ciel)

Parc #1/6 de 28 vaches

14 logettes

Comparaison des 2 profils dans un 

tableau de contingence
Ex: Vrai Positif = durée pendant laquelle la vache est 

détectée dans la zone alors qu’elle se brosse

Profil d’activité de référence: 

heures et temps passés par chaque 

vache à se brosser

Validation de la méthode
Taux de Vrai Positif (sensibilité) = VP / (VP+FN)

Valeur Prédictive Positive = VP / (VP+FP)
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