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Contexte

« Constat dun developpement du
numeérique dans le secteur de la
construction. Celui ci permet d’envisager
un tournant vers |a robotique de
construction avec la meécatronique. Ce
champ de l'ingénierie peut paraitre
complexe pour les architectes.

 Cette recherche est faite sur la base
d’éléments issus du travail de these
dont l'objet est de savoir comment
déterminer des opportunités d'intégrer

la mécatronigue sur les chantiers.

+ Questionnements

éComment I’architecte peut apprehender
la mecatronique de construction?

‘Comment peut-il intégrer la
mecatroniques comme outil dans son
travail de conception?

éProbIématiques entre théorie et pratique

Outils pratiques...

* Une structuration des connaissances,
et des recurrences dans les champs
iInvogues lors des projets.

* Couple «connaissances de la
construction» et «maitrise des
technigues mécatroniques»

Recherche par le projet

» La pratique de la mécatronique dans le
monde de larchitecture et de la
construction est peu repréesentée.

 Nous avons decide de provoquer les
conditions d’observations nécessaires
a la compréhension du sujet

Structuration [ Mise en place J{ Analyse de Ia]
de la pratique? pratique

du temain

Fabrication additive:

conception et fabrication Prototypage Rapide:

des ouvrages Conception de
architecturaux mecatron_lque de
construction

Les entités robotiques:

cas d'applications Réalisation

d'un robotde & il
construction AR ;

et théoriques

* L'Architectorologie: Analyse de la nature
de la « mesure » commun au champ de
la mécatronique et de I'architecture.

 La theorie C-K: élement révélateur des
logigues de conception. Un outlls de
projet entre innovation et conception.

+ Des outils pour concevoir la mecatronique de construction

Structuration de la pratique: Champs de
~ connaissances et enjeux

Maitrise des techniques
mécatroniques

Connaissance de
la construction

Sujets: IHM
Penibilite Modeélisation 3D
Complexite Electromécanique
Performance Familles de robots

Mode constructif:
Coffrage vertical
Plancher traditionnel

Micro électronique
Réseaux et systemes
Langages informatiques

Intégrer la mécatronique dans la
pratique de la conception
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Fonctionnement de la conception:
interdisciplinarité, innovation

Conception architecturale:
L’Architecturologie

Conception générique:
Théorie C-K

Concept  Knowledge
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Traitement des données
(Mesure proportionnelle)

Systéme meécatronique
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Vers un continuum numerique:
La mesure comme lien avec
Farchitecture

Vers des méthodes de conception:
Equilibre entre innovation et
développement

Apprehender la mecatronique dans
un travail de conception

MECATRONIQUE DE CONSTRUCTION:

OUTILS THEORIQUES ET PRATIQUES POUR L'ARCHITECTE

* Cela passe par des projets de R&D
ayant pour visée lintegration de la
mecatronique de construction.

 Pour approfondir lPanalyse nous
poussons la réflexion autours de theories
de la conception.

+ Methode de recherche: conception/observation/analyse

" Théoriesdela I ‘

Analyse du l Fonctionnement

o e processus | de la conception?
Etude de Echelles
PArchitecturologie:
Lier conception architecturale ertinence
et mécatronique
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Reference

Mesure

Emploi de la Théorie C-K:
Processus d'innovation et
méthodes de conception

Embrayage

C : Concept Space
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-
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Discussion

 Ce travall nous a permis de situer la
mécatronigue en tant qu’outil, mais aussi
en tant que concept pour la construction.

 Ces eléments eté mis au jour dans un

contexte industriel marqué par la
conception de la construction. Nous
n‘avons donc pas pu rendre compte
'ensemble des  prérogatives des
architectes.

* Pour prolonger ce travall Il serait possible
de produire des études sur l'application
concrete de ces résultats dans le milieu
de la conception architecturale.
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