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RÉSUMÉ. Cet article s’intéresse au comportement dynamique de systèmes dont les équations 
du mouvement présentent des coefficients paramétriques périodiques et un second membre 
aléatoire. Une formulation spectrale permet d’exprimer la densité spectrale de puissance 
(DSP) de la réponse forcée de tels systèmes en fonction de la DSP de l’excitation et d’une 
fonction bi-fréquentielle.  
ABSTRACT. This paper investigates the dynamical behavior of systems whose equations of 
motion present periodic parametrical coefficients and a random external excitation. A 
spectral formulation gives an expression of the power spectrum density (PSD) of the forced 
response of such systems as a function of the excitation PSD and a bi-frequency function.  
MOTS-CLÉS : Vibration, stochastique, paramétrique, méthodes spectrales. 
KEYWORDS: Vibration, stochastic, parametric, spectral methods.
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Système à un degré de liberté 
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DSP de réponse du 1er ddl des systèmes à :  1 ddl  2ddl .

Système à deux degrés de liberté
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