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1.1.1 Trop de calcul . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
1.1.2 Trop sensible aux erreurs numériques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
1.1.3 Pas disponible . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4

1.2 Que faire, alors ? . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4
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7.4 Systèmes d’équations à plusieurs inconnues . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 146
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8 Introduction à l’optimisation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 165
8.1 Un mot de mise en garde . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 165
8.2 Exemples . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 165
8.3 Taxonomie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 166
8.4 Que diriez-vous d’un repas gratuit ? . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 170
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