Caracterisation des signaux transitoires par 1'analyse des recurrences de phase
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Introduction

@ Analyse des signaux transitoires - des nouveaux outils ?

@ Probléme : - détection des transitoires de différentes formes et énergies
- extraction des caractéristiques discriminantes

® RPA (Recurrence Plot Analysis) ?

Conclusion

@® RPA - cadre sur lequel on peut développer des outils statistico-temporels
® RPA = détection des transitoires biologiques (clics des dauphins)

® RPA = mésures capables de differencier les transitoires
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Dolphin clics
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Dolphin clics signal (fragment)

T e = T ] T I_I T T
0.2 | L ) | l
[ |
O ENEDN S o IMMA&W&M‘M
-0.21 —
_0.4 | | | | |
7.452 7.453 7.454 7.455 7.456 7.457 7.458
5
Detection curve x 10
1 I I I I I
II /,I
0.5 |
0 | | | _ L/I«J_LA/ I,_ | |
7.452 7.453 7.454 7.455 7.456 7.457 7.458
X 105
" [ ) [ )
Caractérisation
Normalized average angular speed of the trajectory
50 | | | I |
40 —
__________________ s
0+ — — — — — — — X - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - — — — — — — — |
i it T il
N0 - - - - - - - — — — — — — — — — — — — — — — — - — - - - - - — - — - O - — — — — — — —
10 —
clic1_1 clic1 2 clic 2_1 clic2 2
0 | | | | | | | | |
0 0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5
SC(t) for clic 1_1 SC(t) for clic 2_1
0.4 - - 0.4 - -
0 | | O |
0 100 200 300 0 100 200 300
SC(t) for clic 1_2 SC(t) for clic2_2
0.4 . . 0.4 : :
0.2+ 0.2+
O | | O | |
0 100 200 300 0 100 200 300

1N

Bordeaux
“» 5-8 Septembre 2011




