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MISE EN OEUVRE D'UN BUS DE TERRAIN CAN c. c' P

Objectifs Public visé

v'Présenter une solution matérielle "bon marché" d’une maquette pédagogique v'Licence Professionnelle Automatique et Informatique Industrielle —
permettant la mise en ceuvre du bus CAN a partir du microcontroleur HC12. spécialité : Systémes Automatisés & Réseaux Industriels (SARI) de I’'TUT de
v'Etudier la mise en ceuvre du bus CAN au niveau des couches physique et liaison du Bordeaux 1
modele OSI a travers les exercices suivants:
v configuration des modules CAN pour répondre aux caractéristiques temporelles du v'Master 2 Génie des Systémes Electroniques et Mécaniques pour 1'Aéronautique et les
bus, Transports — spécialité : Génie des Systemes Electroniques et Mécaniques pour
v' émission de trames CAN, I'Aéronautique et les Transports de 1’université¢ de Bordeaux 1,

v réception de trames CAN,
v’ filtrage des trames a partir des identificateurs.

Description de la maquette

Quelques spécificités du Bus can

Carte a base du microcontroleur -
v’ A ’origine destiné a 'automobile, a la machine agricole. HC 12 développée par SofTec {;‘ )
v'Etendu aux automatismes industriels et a I'électroménager. . L. ‘ =
.y . . , Coit approximatif 75€ ou 1003
v Intégré dans la plupart des micro-controleur du marché. o @
v'Chaque donnée transitant sur le bus est associée a un identificateur «reconnu» par Interface CAN réalisée a partir Soffec

certains nceuds du réseau, a savoir : du circuit 82C250
= ]e producteur, nccud dont est 1ssue I'information,

* les consommateurs, nceuds destinataires de I'information. ﬁ &I/

Trames CAN 2A Vers Pus CAN

Identificateur [ongueur des données I 1t de trame ‘ ‘

L S
repos données CRC " | repos o p % %
‘ [
Requéte/Données ACK. Inter- trame = T ’i‘ i R
1 12052
M¢éthode d’acces au support de transmission : CSMA/CR PCAS2C250
Bit émis par le | Bit émis par le | Etat du bus Ije neud A gagne T T 7T
dA iB I’arbitrage et le nceud B o o 4w
O : JAOCH ) - renonce a continuer :Hi -=|:'| = |
récessif récessif récessif J d’émetire e 14 O cf:- o
dnHC12 74 76 77 75
p— = p— Le nceud A gagne
ominant recessi ominant I’arbitrage et le nceud B . . o o
| | | Ty | [orbitmgectle no Programmation du HC12: Emission
dominant dominant dominant 4 émetire

Buffers de transmission
v Identificateur : 4 registres CANTXIDRx

- v'Données : 8 registres CANTXDSRx
Nominal bit time v'Longueur des données : CANTXDLR
) Procédure d'émission

/* Sélection du buffer de transmission TX0 */
CANTBSEL_TXO — 1;
Tant que CANTFLG TXEO = 0

Transmission de ’information binaire : durée nominale du bit (Nominal Bit Time)

v

A
v

< > <

v
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»V

A
// Attendre
Segment de Segment de temps de propagation SEpmED ement ek
y Point d’échantillonnage =

/*** identificateur ***/
CANTXIDROt<— va.'feurl
Programmation du HC12 : filtrage des trames St e L ST CT R S
CANTXDSR0O <« donnéel

’ L[]
Masque d'acceptation CANTXDSR1 « donnée2

0 0 0 0 0 1 | | CANTXDLR <« longueur des données en octets
< > < > /*** Reset du flag TXEO et Transmission ***/
Le masque indique la partie de Le masque indique la partie LY LA ey el S

I'identificateur a prendre en compte  de l'identificateur a ignorer

Filtre d'acceptation

Programmation du HC12: Réception

1 0 0 1 1 1 1 1
4 < S Organisation du buffer de réception
Le filtre précise la séquence a reconnaitre  Partie ignorée, n'est pas v Identificateur : 4 registres CANRXIDRx
au niveau de I'identificateur testée v'Données : 8 registres CANRXDSRx

v'longueur des données : CANRXDLR
Tant que CANRFLG RXF = 0

Meécanisme de filtrage des trames

Masque d'acceptation // Attendre la réception d'une trame acceptée
FinTant
0, 0 0 0 0 1 1 1
/*** CANRFLG RXF = 1 - buffer plein ***/
[ ' [ —
Filtre d'acceptation /**%% jdentificateur ***/
10 0 1 I X X X identificateur — calcul (CANRXIDRO, CANRXIDR1)
/*** données ***/
Identificateur d'une trame acceptée donnée (0) —~CANRXDSRO
donnée (1) —CANRXDSR1
10 0 1 1| X X X 1 0 0 -
Identificateur d'une trame non acceptée longueur des données en octets — CANRXDLR
/*** Reset du flag RXF ***/
Lo 0o 1 X X X 1 0 0 CANTFLG RXF 1

e bl o e




